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SVEABOT V100

Industrijski robot za metenje

Precizna navigacija

RTK i 3D LiDAR omogucuju preciznu i stabilnu
navigaciju u unutarnjim i vanjskim okruzenjima.

Visoke performanse
Siroko podruéje metenja i veliki spremnik
omogucuju ucinkovito uklanjanje otpada.

Autonomni rad

Planiranje ruta i izbjegavanje prepreka
osiguravaju stabilan rad u zahtjevnim
okruzenjima.

Fleksibilnost

Uski i niski profil omogucuje cis¢enje ispod
polica, strojeva i stolova.

Ciséenje bez mrtvih kutova

Temeljito CiSc¢enje rubova, kutova i teSko
dostupnih mjesta.

Patrolni nacin rada

Osim c¢iséenja, omogucuje i patrolni nacin
rada, snimanje slika i nadzor objekta.

www.ineedrobot.eu

Dimenzije (S x D x V)

Nacini rada

Sirina metenja
Navigacija

Kapacitet spremnika
za otpad

Radno okruzZenje

Zamjena baterije

ineedrobot@roboti-adria.eu

60 x 47 cm

Ciséenje, patroliranje
700 mm

RTK + 3D LiDAR

cca. 351

Unutarnje, vanjsko

Podrzano
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