TEHNICKI LIST - T3 INEEOROBET

Kljucne znacajke

» Prostranai prilagodljiva unutrasnjost: Robot standardno dolazi s tri odjeljka, svaki
dimenzija 575 x 422 x 230 mm. Pladnjevi se mogu prilagoditi tako da prosire prostor na
575 x 422 x 380 mm (dva odjeljka) ili ¢ak 575 x 422 x 690 mm (jedan odjeljak).

» Novo podvozje s amortizacijom: Omogucava stabilnu dostavu pica i tekucih jela bez
prolijevanja.

» Pametna interakcija: Vrata se automatski otvaraju na pocetnoj tocki kako bi
zaposlenicima olaks$ala postavljanje jela. Kada korisnik preuzme narudzbu i stane na

oznacCeno mjesto, vrata se zatvaraju, a robot nastavlja s idu¢im zadatkom.

\4

Sigurnost tijekom dostave: Sadrzaj u odjeljcima zasti¢en je lozinkom.

Y

Napredni senzori za sigurnost: Tri stereo kamere osiguravaju sigurno kretanje, a
zastitna traka sa zaobljenim rubovima smanijuje rizik od ozljeda. Dodatno, unutarnji

senzor odmah zaustavlja robota u slucaju sudara.

Tehnicke specifikacije

Performanse

Podrucje djelovanja

Minimalna Sirina prolaza
Brzina kretanja

Zaustavni put

Nagib

Trajanje baterije

Zivotni ciklus

Suradnja s drugim robotima
Dostava na vise lokacija
Sposobnost detekcije prepreka

Moguénost prelaska prepreka

Uvjeti rada
Temperatura i vlaznost
Radno okruzenje

Temperatura skladiStenja

200 x 200 m?

75cm

0,1~0,8 m/s (prilagodljivo)

90 cm (puna opterecenost), 40 cm (prazan)
<5°

10-12 sati

20000 sati

Do 20 robota

Do 20 stolova (jedna voznja)

<1,5m

10 mm

0-40 °C, RH: 5~85 %
Unutarnji prostori, ravne povrsine, bez prasine

-30-60°C
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Baterija i punjenje

Vrsta baterije
Kapacitet

Uklonjiva baterija
Nacin punjenja
Ulazni napon
Vrijeme punjenja
Dimenzije punionice

Tezina punionice

Hardverske znacajke

Materijal ku¢ista

Metode pozicioniranja
Preciznost pozicioniranja
Senzorski sustav

Domet senzora

Modul za prikaz slike
Mreza

Unutarnja memorija
Dodirni zaslon

Interaktivne funkcije

Dimenzije
Dimenzije robota (S x D x V)
Tezina robota

Broj pladnjeva

Uklonjivi pladnjevi
Dimenzije odjeljaka

Pristup ka pladnju

Nosivost

Sustav i funkcije

Operativni sustav
Jezici aplikacije
*Funkcije aplikacije
Izrazi

Glasovne upute

Ternarna litijska baterija

DC 259V, 20,8 Ah

Ne

Automatsko punjenje na punionici ili ru¢no punjenje putem punjaca
100-240 V~, 50/60 Hz

5 sati

305 x 220 x 146 mm

2,2 kg

ABS i aluminijska legura

Lasersko pozicioniranje/kombinacija laserskog pozicioniranja i oznaka;
Ako punionica nije u upotrebi treba odrediti po¢etnu tocku

U centimetar

LiDAR, stereo kamere, slikovni modul, senzori za detekciju sudara, IMU

LiDAR: 360°, < 20 m; 3D stereo kamera: 200°,0,2-1,5m
120°, zahtjevana visina stropa: 2-8 m

Wi-Fi (2412-2472 MHz)

2GRAM + 16 G ROM

29,46 cm (11.6" (1920 x 1080))

Svjetlosni i zvuéni signali, dodir

489 x 623 x 1341 mm
71 kg
3

Da

Prilagodljivo: 422 x 575 x 230 mm (standardno) ili 422 x 575 x 380 mm (dva odjeljka) ili
422 x 575 x 690mm (jedan odjeljak

Sadrzaj je zasti¢en lozinkom

40 kg (10 kg po gornjim odjeljcima, 20 kg za doniji)

Linux (nadzor) i Android (interakcija)

Kineski, engleski, japanski, korejski

Dostava, voznja, povrat posuda, visSestruka dostava, prijem gostiju
3 vrste

Razliciti glasovni pozivi u razli¢itim nacinima rada.
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Standardna i dodatna oprema

- Robot x1, pladnjevi x3, punjac baterije x1, punionica x1, upute za upotrebu x1,
Paket ukljucuje drzac za ¢ase (gornji odjeljak) x1, oznake x2

Srebrna

Boja robota

Paket ukljucuje

. l Product Manual
gu KEENON
Podloga za pladanj x3 Pu»njaré baterije x1 Punionica x1 Upute za upotrebu x1
Komponente i dimenzije

samm 623mm
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