TEHNICNI LIST - C40 INEEOROBET

Profesionalni 4-v-1 Gistilni robot za manjse in srednje velike prostore

Kljuéne znacilnosti

C40

Tehnicne lastnosti

Zmogljivost
Nacini ¢is€enja

Ucinkovitost ¢iScenja
Obmocje ¢iscenja

Sesalna mo¢

Maksimalna $irina ¢iS¢enja
Kapaciteta vrecke za prah
Rezervoar za ¢isto vodo

Rezervoar za umazano vodo

Zivljenjska doba baterije

Stopnja hrupa

Maks. hitrost ¢iséenja
Maks. hitrost premikanja
Moznost ¢iS¢enja preprog
Moznost preckanja vrzeli
Moznost premagovanja ovir
Najmanjsa Sirina prehoda
Najmanjsa visina prehoda

Naklon

-

Sistem trojne krtace za locevanje suhega in mokrega ciScenja: Preprecuje mesanje suhe in
mokre umazanije/ostankov ter omogoca hitro preklapljanje med sesanjem in mokrim
CiSCenjem.

Takojsnje susSenje brez ostankov vode: Sesalna moc¢ od 23.500 Pa poskrbi za hitro susenje tal
po mokrem Cis¢enju, v samo nekaj sekundah.

Napredno 3D zaznavanje za kompleksna okolja: Zdruzuje tehnologijo LiDAR, stereo kamere,
linijske laserje in ultrazvocne senzorje. Keenon navigacija za natan¢no zaznavanje in izogibanje
oviram odli¢no deluje tudi v okoljih polnih ljudi.

Higiensko upravljanje odpadkov: Popolnoma odstranljiv rezervoar za umazano vodo, ki se
enostavno opere, preprecuje nastanek neprijetnih vonjav in razrast bakterij.

Izjemna prilagodljivost in ucinkovitost: S Sirino ¢iS¢enja od 400 mm lahko hitro pokrije velike
povrsine, z najman;jso Sirino prehoda od 65 cm pa je primeren tudi za ozZje prostore.

Zmogljiva baterija (25.6 V 50 Ah) z moZnostjo hitre zamenjave: Omogoca dolgotrajno delovanje
in *skoraj neprekinjeno uporabo. (*Omogoca hitro menjavo baterije skoraj brez prekinitev.)

Intuitiven uporabniski vmesnik: 29,464 cm (11,6") zaslon na dotik visoke locljivosti z
enostavnim in preglednim upravljanjem.

Ergonomska nadzorna plos¢a: Nadzorna plos¢a, ki se lahko nagne nazaj, omogoca stojece
upravljanje in ro¢no Ciscenje.

Preprosto vzdrZevanje: Hitra menjava potrosnega materiala (stranske krtace, vreCke za prah,
rezervoarji za Cisto in umazano vodo) ter vodila za krtace za enostavno razstavljanje.

Pametni Cistilni ekosistem: Upravljanje preko mobilne aplikacije in KEENON oblaka z integracijo
loT, funkcijo nadaljevanja CiS¢enja po prekinitvi, samodejnim polnjenjem in usklajevanjem vec
naprav.

Nacin pometanja, nacin sesanja (pometanje + sesanje),
Nacin brisanja prahu (pometanje + brisanje prahu)

Nacin mokrega brisanja (pometanje + brisanje), nacin ¢rpanja vode

Do 1100 m2/h

Do 3000 m? za sesanje in 2500 m?2 za mokro brisanje

Do 23500 Pa

Pometanje: 560 mm (z dvojnimi stranskimi krtacami); Sesanje in brisanje: 400 mm
8 | vrecka za prah, 0,7 | za lo¢en koS za prah

161

141

Pometanje: do 15 h, brisanje prahu: do 10 h, sesanje: do 6 h

Mokro brisanje: do 5 h

70 dB

*0.8 m/s (z nadaljnjimi nadgradnjami bo optimizirano na 1,2 m/s)

*0.8 m/s (z nadaljnjimi nadgradnjami bo optimizirano na 1,2 m/s)

10 mm

35 mm (navigacija);

15 mm (navigacija, pometanje + sesanje); 5 mm (pometanje + mokro brisanje, ni priporo¢eno)
65cm

75cm

< 8° (samo navigacija, brez ¢iscenja); < 2° (med ¢iSCenjem)



TEHNICNI LIST — C40 INEEORORET

Mere

Dimenzije robota (S x G x V)

Teza robota

Dimenzije polnilne postaje (S x G x V)

Teza polnilne postaje

Obratovalni pogoji

Obratovalna temperatura in vlaznost
Obratovalno okolje

Temperatura in vlaznost shranjevanja

Baterija in polnjenje
Vrsta baterije

Kapaciteta baterije

Nacin polnjenja

Vhodna napetost

Cas polnjenja

Strojna oprema

Material ohisja
Metode pozicioniranja
Natanénost pozicioniranja

Senzorski sistem

Pokritost senzorjev
Omrezje
Zaslon za upravljanje

Interaktivne funkcije

Sistem in funkcije

Operacijski sistem
Jeziki aplikacije

Funkcije aplikacije

616 x 550 x 690 mm
70 kg (z baterijo, s praznima rezervoarjema za vodo, samo robot)
534 x 225 x 407 mm

Okoli 20 kg

Temperatura: 0-40 °C, vlaznost: 20—80 %
Notranje okolje, preproga (obic¢ajna nizka preproga, <10 mm ), trde talne povrsine

Temperatura: —=15-45 °C, vlaznost: 20—-80 %

LFP baterija

DC 25,6 V; 50 Ah

Samodejno polnjenje s polnilno postajo (potreben je dodatni nakup); ro¢no polnjenje s
prilozenim polnilcem

100-240 V~, 50/60 Hz

Priblizno 2 h

ABS in aluminijeva zlitina
Fuzija senzorjev (LiDAR in VSLAM senzor)

V centimetrih

LiDAR, stereo kamere, senzor za zaznavanje trkov, IMU (inercialna merilna enota), VSLAM
senzor, linijski laserji, ultrazvoéni senzor, RGB kamera

LiDAR obmocje zaznavanja: 240° (podatek $e ni na voljo), <= 25 m;
Horizontalno obmocje zaznavanja stereo kamer: 170°

Wi-Fi; ESPOT; 4G
29,464 cm (11.6") (1920 x 1080)

Svetlobne oznake / dotik / glasovni napotki

Linux (nadzor) in Android (interakcija)
Kitajs¢ina, anglesc¢ina, japonscina, korejscina, francoscina, tajscina, nemséina

Takojsnje ¢iS€enje / naértovano ¢is€enje / rocno ¢is€enje / nacin uc¢enja



